






























































REVISTA REVISTELOR

In proiectele cu semiconductoare realizate cu tranzistoare bipolare este
necesara proiectarea dispozitivelor la Iy §i Vo date.

De asemenea, multe circuite de
testare cer valori particulare de I §i

Vog. Multe procese sunt realizate cu

dispozitive de semnal mic, avand
>100, pe cénd tranzistoarele de
microunde au un B<i0. Pentru a fi
testate, dispozitivele sunt polarizate la
valori fixe Ig $i Vog. Aceasta pune o
mullime de probleme atéata timp cat
variajia de beta este destul de larga.
Aceasta observalie aratd ca este
posibild proiectarea unui circuit care
pastreaza Il constant atéta timp cat
beta variazé de 1a 400 1a 1.

in general, majoritatea sistemelor
de test a parametrilor semiconductoarelor folosesc surse programabiie
pentru polarizarea dispozitivelor aga cum se arata in figura 1a.

Sursa de tensiune stabileste Vo pentru dispozitiv. Sursa de curent
programabild Ig variaza curentul de baza Ig Tn pagi mici pana cénd este
obtinut curentul I cerut.

Daca dispozitivul de testat (DUT)
are jonctiunea emitor-bazé in scurt
sau in gol, procesul continud pentru un
timp scurt, pand c¢éand sursa
programabild  prin  calculator
abandoneaza curentul cautat ig dupa o
perioada de timp.

O metoda rapida de stabilire a
curentului de emitor este aratata in
figura 1b. Sursa de tensiune -Vgg $i
Rgp stabilesc curentul de emitor, iar
sursa de tensiune Vg stabileste Vop.

Totusi, daca B descreste, Ig se va 1 b

—VEE

medifica cét timp Ig este mentinut constant.

De asemenea emitorul nu este cuplat la masa, ceea ce este de dorit
pentru multe masuratori.

Ar fi ideal daca am putea forja curentul cerut in colector. Cat timp baza
are nevoie de polarizare, singura cale
pentru a obline aceasta, este aratatd
in figura 1c, prin scurtcircuitarea bazei
ia colector. Dacd B variaza intr-o

valoarea stabilitd. Astfel va exista o
variafie larga I datoratd componentei

curentului de baza. Acest circuit are
emitorul cuplat la masa $i lucreaza cu
o singurd sursd, dar are o limitare prin
Vog=Vge- Dacd putem reduce

eroarea curentului de baza in acest
circuit, am putea obtine obiectivui
_ nostru. Prin introducerea unui

/ tranzistor Qp aga cum este aratat in
figura 2a curentul de bazé care se scurge de la sursa de curent I este

considerabil redus de amplificarea in

gama larga I va fi forfat s& raménd la

curent a lui Qo.
Prin utilizarea unui tranzistor Qo cu

amplificare mare, curentul de colector
Ig (Q4) poate fi facut s aibe aproape

valoarea dorita. Totugi aceasta nu
permite s& variem Vg atita timp cét

VcE este mentinut la Vgg (Q4) + Vg
(Qo). Este posibil sa stabilim Vo

independent prin adaugarea altui
tranzistor Qg aga cum aratd figura 2b

i aplicand o polarizare Vg la baza lui
Qg. De notat ¢a Vg este numai 2Vgg V.

sursa de curenft

=Vt V,
(un pic mai mare de cat Vg) Dacd | D g CE ™ "BEW) BE(Qy
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putem construi sursa de curent Ig din Vo, atunci vom putea opera ac

circuit dintr-0 singuré sursa de alimentare. O singuré sursd comple
cirouit este aratata in figura 3a. ’ .
Tranzistorii Qg $i
Qg formeazd o
oglinda de curent
simpla §i curentul
de referinta g (Qy)
este stabiiit de Ry si
poten{iometrul Py.

Cu valorile
componentelor
aratate, oglinda de
curent Ig (Q4) poate

fivariatde la 0,8 mA | _
la 5 mA. Sursa de| 20 £= Y8+ Vad3)BErg2
polarizare Vg este :

stabilitd de R3 si P2 prin rotirea cursorului pbtengiometrului P2, Vo poate,y
variat de la 1,4 V ia 9 V. Doud. rezistenie (R4 si R2 se adauga pentrl

P3[l]
250

2N 2905

2N3947

Ve 90V -

e %9 stabilire a3 stabilirel
P21 A
KW piak

lfé-E’?)éV

3a

Qq are scurt intre E-B, Ig; (Q4) este zero i I5(Qs)=Ig(Qy). Ct timp Qp §i
Q3 sunt ambele active va curge in Qo un curent mare dacé nu ar fi prezent;
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R2. Similar, dac& jonciiunea E-B a lui Q4 este intreruptd, 1(Q4)=0 i lck
(Q3)=0 §i Qg va suporta un curent mare de baz& in absenta lui R4

intreruperea sau scurtul C-B i C-E hu vor afecta circuitul. De asemenea se
pot adiuga la DUT capacitéli pentru a preveni intrarea in oscilatie a DUT..
Circuitul functioneaza foarte bine asa cum e artat in figura 3b. Curentul de
colector se stabilegte din P1 si s-a stabilit la valoarea de referinté se 1 mA.

Similar Vo este stabilit la 4V ajustand P2, Chiar cu o largd varialie de

beta a DUT, curentul este stabil la 1,029 mA. Are loc o variatie mics a
curentului IC de 4 mA.
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Cei care nu fac economii de componente pot construi montajul
din fig. 1. La fiecare punere la masa a rezisteniei de 27 KQ din baza
tranzistorului T1 motorul va porni intr-un sens. La urmatoarea
apasare de buton, semsul de rotire se va schimba. Contactele S si
R de la circditul integrat MMC 4013, au rolul de limitare a cursei
 dispozitivului de migcare a antenei. In momentul actionarii unuia din
cele doua contacte se schimba si sensul de migcare a antenei. LED-
urile D1 si D2 indica sensul de rotire. Tranzistoarele T3, T4, T5, T6
: si T7 sunt de putere si
trebuie sa& suporte
curentul -cerut de

+ {15V

.02

1P

kv

: ) R
| motor. _EZ_L —
: Inspirat de schema o {Em&:ﬁ? B e [l

din fig. 1 recomand 2 L
totusi  realizarea
schemei din fig. 2.

De data aceasta tranzistoarele T4, T6 si T7 sunt BD-uri sau BC-
uri in functie de rezistenta infagurarii releelor. Contactele normal
deschise ale releelor +U pot fi legate chiar la o tensiune

I g T3] 4 . ] - 3
s ’ il LR —’-—+ nestabilizatd imediat dupa o punte redresoare. Transformatorul si
T R Bluenoniz s puntea redresoare vor fi dimensionate in functie de puterea
4 b absorbitd de motor. Tranzistorul T2 are rolul de a nu permite
- “zvécnirea” motorului la cuplarea tensiunii de alimentare.
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Caracteristici tehnice:

Impedania de intrare:75

Impendania de iesire: 75

Amplificarea: 30 dB

Banda: 2...2,5 Mhz

Gama de acord: 72...108,5 MHz
Alimentarea (stabilizatd) 12 V

Tensiunea de acordare (stabilizatd) 3...14 V
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| e X [} &R 8 Datele bobinelor din fig. 4 sunt:
Be ;§ . (G = / . L1: np = 2,75 spire; nsz = 6,75 spire; CUEM @ = 0,5 mm; L2: 2 x
' “";" l T \ﬂ/ 3 spire pe perl3 feritd; CuEm @ = 0,3 mm; L3: 6 spire pe perfa
ﬁi B2 wi&] 'FB Chip 62 feritd; CuEm @ = 0,3 mm
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